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Responsabilités — Garantie

L'installateur s'engage a respecter les normes CE et les prescriptions d'installation.
L'installation doit étre effectuée par du personnel qualifié.
Tout notre matériel est testé et contrélé dans nos ateliers avant son expédition.

Ce manuel doit étre lu attentivement par toute personne qui a ou qui aura la responsabilité de
I'installation, de I'utilisation ou de la maintenance de ce produit.

En respectant ces instructions vous garantissez votre sécurité et celle des occupants des
batiments ou des installations a protéger.

Chaque appareil décrit dans ce manuel doit étre installé, utilisé et entretenu en respectant
impérativement les remarques, les avertissements, les instructions et les limites d'utilisation
détaillées dans ce manuel.

Les garanties offertes par Dalemans s.a. seront nulles si ce produit n'‘est pas installé, utilisé ou
entretenu dans le respect des instructions détaillées dans ce manuel et des reglements en
vigueur.

Dalemans s.a. ne peut garantir les performances de ses produits que si les réparations ou les
entretiens ont lieu dans le respect des procédures décrites dans ce manuel et sont effectués
par le service apres vente Dalemans ou par du personnel habilité par Dalemans s.a.

Veillez a n'utiliser que des pieces d'origine Dalemans quand vous assurez la maintenance du
matériel telle qu'elle est décrite dans ce manuel. Dans le cas contraire, vous pourriez
serieusement altérer les performances de I'appareil.

Veuillez vous assurer gue ce matériel sera placé dans un endroit sec et propre.

Veillez a installer un écran (boitier) protecteur pour éviter d'éventuelles projections d'eau ou
d'agents polluants.

N'hésitez pas a nous contacter pour tout renseignement supplémentaire concernant |'utilisation
ou la maintenance de ce produit.

Dalemans s.a. ne pourra étre tenu responsable des dommages directs et indirects ainsi que
des dommages intéréts directs et indirects résultant de l'inobservation de ses directives.

Les plans, schémas et informations contenus dans ce manuel sont la propriété de Dalemans
s.a. et ne pourront étre reproduits ou utilisés sans son accord préalable.

Environnement

La présence du logo de la poubelle barrée sur ce produit vous indique que vous
étes tenu de respecter la réglementation en vigueur en matiére de collecte et de
recyclage des déchets d'appareils électriques ou électroniques.

Ces dispositions ont pour but de préserver les ressources naturelles qui ont servi
a la fabrication de ce produit et d'éviter la dispersion de substances
potentiellement nuisibles pour I'environnement et la santé humaine.

Ainsi, une fois ce produit arrivé en fin de vie, vous DEVEZ, pour vous en débarrasser, le
remettre a un centre de collecte agréé pour le recyclage des équipements électriques et
électroniques. Pour plus d'informations concernant les centres de collecte et de recyclage dans
votre région, prenez contact avec votre administration locale ou régionale.
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1. INTRODUCTION

O.............................................................)

1.1. Le bus CAN

L'OctoBUS 64 est un central d'alarme et de mesure compatible avec le systeme de bus CAN
(Control Area Network — Réseau Local a Contréleur).

Ce réseau de communication permet l'intégration d'un nombre important d'organes compatibles
CAN au sein d'une installation modulaire tout en réduisant les colts de cablage. En effet, tous
ces organes, ou nceuds du bus CAN, sont reliés entre eux via une seule et méme liaison
sérielle véhiculant, outre leur alimentation, la communication du bus sur 2 fils.

1.2. Présentation

c_ OctoBUS 64 | | »
Alarme| ’ ; A— iL'OctoBUS 64 est destiné aux
A ;applications de surveillance d'espaces
Signalis. @ | — ‘confinés. En fonction des mesures
| ; L .fournies  par les detecteurs de
Ventilation | i I'installation, il peut activer divers
:--: 1£ ]Ae] | asservissements IOexternes tels que

'sirenes, panneaux d'avertissement

Bus CAN | : . oL
' lumineux, systémes de ventilation, etc.

Carte Relais E . .
Module Le central peut recevoir jusqu'a 64
Optionnel #?}\? ‘nceuds CAN. Ceux-ci peuvent étre des
i détecteurs, des cartes a relais ou des
' modules spécifiques (options).
Bus CAN
ﬁ ﬁ ﬁ 'Chaque nceud du bus CAN est
| adressable et géré par microcontroleur.
L] L] L]

Fig. 1

L'OctoBUS 64 dispose de 7 seuils d'alarme programmables pour chaque détecteur.

Il est équipé de 5 relais adressables mais peut recevoir des cartes a relais supplémentaires
dont le nombre n'est limité que par le nombre de nceuds maximum.

Les alarmes et les défauts sont signalés par des voyants LED disposés sur le panneau de
commande, fournissant ainsi une visualisation rapide de I'état de l'installation. Les données
relatives aux alarmes, aux valeurs de mesure et a la plupart des paramétres de l'installation,
sont affichées sur un écran graphique a cristaux liquides rétro éclairé et peuvent étre
parcourues, a travers une série de menus, a l'aide des touches de fonctions. Celles-ci
permettent également la modification de certains éléments de configuration.

La programmation du central et des nceuds CAN est réalisée via un PC externe et une interface
graphique claire et concise donnant accés aux différents parameétres de l'installation.

Enfin, le central OctoBUS 64 peut également étre relié directement a une imprimante, un PC ou
un automate programmable (PLC) pour la collecte des données de l'installation.

OctoBUS 64 - Installation s
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1.3. Identification de I'appareil

R {En version de base, le central est disposé
L idans un coffret en plastique (IP55) pourvu
OO id'une porte transparente protégeant le
R ipanneau de commande et I'écran de

| 'appareil (Fig. 2).

{Une étiquette d'identification, apposée dans
ile coin supérieur gauche du coffret, indique
i le type de l'appareil et son n° de série.

§Un rapport de configuration est fourni avec
i chaque appareil.

Fig. 2

;En fonction de la configuration de
i l'installation, de son application, du nombre
i de détecteurs ou du nombre de sortie relais,
‘le central peut étre placé dans une armoire
i métallique de plus grande dimension (Fig. 3).

| Ce coffret est aussi prévu pour contenir les
| éventuelles batteries de secours.
| L'étiquette d'identification est placée sur la

i plaque de montage a l'intérieur du coffret
i métallique.

Fig. 3 i

1.4. Architecture

Carte afficheur

| Dans sa configuration de base, le central
i OctoBUS 64 est toujours composé d'une
i carte mere, d'une interface CAN et d'une
i\ carte afficheur.

{ A cela peuvent s'ajouter, des cartes & relais
| supplémentaires, des batteries de secours,

des alimentations externes, etc.
Carte mére

Carte Interface CAN Master

Fig. 4
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m Carte Mere

La carte mere comporte principalement : - Le microcontroleur
- L'alimentation du central
- 5 relais de sortie adressables

Fusible Fusible
secondaire sortie 24Vdc

Interrupteur de Fusible
n° de série mise en service batteries

R~ : dFF i
% ++O & GCU-8 VL2
= e o
Ol 1A SR BELGIL

O
)
Transfo "_/
ol = -] oL e+ 4 #4
— g7 T Lee & o itla
— ,JAY‘ || i \}1'1. L =
] —— 1 1 1 1
2080 @ 2 e %
. e ol
1 ND + —+ = NCNOC NCNDC NCNOC
2300,/50Hz Bar 24y RI R2 R3 R4
Fusible I relais de défaut 4 relais de sortie
primaire Max 3A/230Vac Max 3A/230Vac

Fig. 5

Hm Carte Interface CAN Master

Connecteur La carte interfface CAN Master relie le
1 - DB9 central a tous les autres noceuds du bus
: DD ']...- CAN. Elle permet également de relier
. \ différentes options au central.
; Sélecteur
Ext/PC Elle comporte :

/

Connecteur Ext. |_Led réception

® 1 bornier bus CAN (5 positions)
| led envoi 1 connecteur Ext (8 positions)
Ealompo el 1 connecteur PC (type DB9)
o TOERSINO ~Led en service 1 sélecteur Ext/PC

Jumper JP20] 4 Dip Switches de configuration

b’ffs”?;"j,rv — O0QQ " (Rip) - 1 Led Rx : réception de données.

Dip Switches

1 Led Tx : envoi de données.
1 Led PWR : en service.

3
3

?
2
3

Fig. 6 Les témoins lumineux Rx et Tx
indiquent une activité sur le bus CAN.
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Man-OBus-IN-Fr-V2R0.doc




m Carte afficheur

Led défaut  Potentiométre  Led en service Buzzer

alimentation  contraste écran Led défaut
Ecran LCD
: o S — @) La carte afficheur comporte :
U /A9 %M Q ] O
= u] P @ - I'écran graphique a cristaux liquides.
—7 : U o - 5 touches de fonctions.
EI - 8 témoins lumineux (alarmes et défauts).
MIBN E:LBIMH @ . EI = 1 bUZZGI’
Led defouf 5touches de 4 Led niveaux  N° de série
batterie fonctions et de d'alarmes
programmation

Fig. 7
1.5. Options

m Carte relais supplémentaire
Cette carte comporte 8 relais de sortie |Alimentation 24Vdc _+1209;/°
adressables et 1 relais de défaut. _ -

Consommation 0.38A
E_Ile_po§sede sa propre mter_f::;lce CAN et peut |pqjais Sortie Défaut
ainsi étre directement reliee au bus de
linstallation. Les cartes relais supplémentaires Nombre 8 1
sont prévues pour une fl_xatlon sur rail DIN et Type 1 inverseur 1 NO
peuvent étre placées a distance du central (Cf.
3.6 - p18) ou dans le coffret de celui-ci. Contact 3A/230Vac 0.8A/30Vdc
Led défaut Led en service  Jumper JPT10 (Ry,40) N° de série
Moo tobeigiun  Rovr i OSPOT Nodes| | S| . |
O O O 0o O O Q. Q
¥ § § & ¥ & & & &
| ' | ' i : i ;

i
i

Llf:._'______ s

Llf:-'"‘_"‘— .

HF""": _
l—rF'"_" .

= /& i i s
@ D |1 1 1 1
@@ @@ P2@|l|loee|l|lee@|l el ||| |22 @
s ??DDD Dg? DI}?U . [?,j ] DDD mimia —
A TLILT g7, GR? AQT MET BRL UED BET RGP AL
Fusible Bus CAN 1 sortie relais défaut 8 sorties relais
Max 0.8A/30Vdc Max 3A/230Vac
Fig. 8
OctoBUS 64 - Installation
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B Alimentation supplémentaire

Parmi le grand nombre de configurations possibles des installations basées sur I'OctoBUS 64,

certaines requiérent 'utilisation d'une alimentation supplémentaire disponible en option.

Cette alimentation est installée, par défaut, sur tout central OctoBUS 64 qui est destiné a

recevoir 6 détecteurs au moins.

.,gg.j&!".

A vy il [ U PR

b v i

e A

» H m ~

X 1002 = ;ﬁf"
= e | 1.5 MODEL He
— N pR-4512

————— N
CAUTION::
g {

Fig. 9

m Batteries de secours

Les batteries de secours sont disposées dans un coffret en plastique indépendant du central

Modeéele de base

Entrée Tension 230Vac
Courant In 0.75A
Sortie Tension 24Vdc
Courant 2A
Puissance 48W
Montage Sur rail DIN

(Cfr. 3.2-p11) ou a l'intérieur du coffret métallique du central.

Dimensions : 177 x 60 X 35 mm
Fig. 10

Caractéristiques

Nombre 2

Type rechargeables

Tension 12 vVdc

Capacité 2.1a 38 Ah

Agréation VDI

Spécifications étanches
non explosibles

B Entrée/Sortie Analogique (CAN 1-420 ou CAN 0-420)

Grace au module d'entrée CAN [-420, il est possible d'utiliser sur le central OctoBUS 64 des

sondes, capteurs ou détecteurs délivrant un signal analogique en boucle de courant 4-20mA.

Le module de sortie CAN O-420 permet au central de délivrer un signal analogique a toute unité
courant

pourvue d'entrée en boucle de

asservissements, etc.).

Fig. 11

4-20mA (ex.: automate programmable,

Caractéristiques
CAN 1-420 CAN 0-420

Tension 10..30Vdc
Consommation 50mA
Type d'entrée 4-20mA CAN
Type de sortie CAN 4-20mA
Raccordement 7 bornes a visser
Montage Sur rail DIN

OctoBUS 64 - Installation s
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m Répétiteur CAN

Le répétiteur CAN est utilisé pour régénérer les signaux de communication du bus CAN afin de
les transmettre sur des distances plus importantes. Il permet d'élaborer des topologies
arborescentes de céblages avec plusieurs segments de bus. Le central OctoBUS 64 accepte
jusqu'a 8 répétiteurs.

Crep N CAN
Nombre max. 8
Tension d'alimentation +11...30 Vdc
Nombre d'entrées 1
Nombre de sorties 1
Raccordement 8 bornes a visser
Montage sur rail DIN

Fig. 12

B Imprimante

Le central OctoBUS 64 peut étre relieé a une imprimante pour l'impression d'un journal des
évenements qui se produisent sur l'installation (alarmes, défauts, etc.).

L'imprimante peut étre un modéle thermique a enroulement qui est prévu pour un montage en
face avant, ou une imprimante standard externe placée a distance.

Imprimante thermique a enroulement

PRN 922PR

Tension d'alimentation 24 Vdc
Consommation

Standby 05A

Moyenne 2A

Pic 5A
Communication RS232
Vitesse de transmission 300 a 19200 baud
Encombrement (LxH x P) | 159 x 152.5 x 63.5 mm

Fig. 13

m Data Logger

Le Data Logger consiste en un PC qui est relié en permanence au central OctoBUS 64 et qui
permet d'enregistrer et de visualiser les mesures des détecteurs, les alarmes et les défauts qui
se produisent sur l'installation.

Le Data Logger requiert l'installation sur le PC de deux logiciels (OctoBUS Logger et OctoBUS

Viewer) fournis par Dalemans.

OctoBUS 64 - Installation
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mLiaison vers automate programmable (PLC)

Cette option permet a un PLC de lire les données de linstallation. La liaison entre le central
OctoBUS 64 et I'automate programmable se fait via les connecteurs de la carte Interface CAN
Master.

Caractéristiques

Protocole MODBUS

Mode ASCIl ou RTU
Communication RS232, RS422 ou RS485
Vitesse de transmission |1200 - 38400 bps

B Programme de configuration

Le programme OctoBUS Configurator (Fig. 14) permet, a partir du PC sur lequel il est installé, de
configurer et/ou de modifier tous les parametres d'une installation basée sur le central OctoBUS
64. La modification des paramétres des nceuds de l'installation (seuils d'alarme, adressage des
relais, localisation, etc.) requiert I'utilisation d'une interface optionnelle CAN/USB (Fig. 15).

[l 0Bus Conlig Test 01ect - DetoSUS - | Master (Node: 5] al00x
B Fe Dk vew Took Window el =

3L BEEDOLE S
enarn| BFC | Pt | ek (Wil Sorirt | Commureston |

P H|PPRTIR
Sense V1) | | | Semser 1| | | Sereaezpem|

& B ot I detes

% 8 wow:2 A il g"‘

= I Hum: [0t o000 et Vahse:

-F:_‘um.z :‘NW : ET A . E:|

o B e T | goe B P R

& Gmipe [ 5] f

Hode ' 5 &

B o e Level | Pubm | Theshad Disction Hyteesis | TmeON | TreOFF  Led Dz Si P “ ; B-to-CAN
T ot o 0 e ) e 8 L g compact
_,&ms e | ) ] s =% Ll )

émg_ o | = el

el o | e e =l

* B me o s | ot [ (=8 o

b 0 e () (o (2 2

w [ wouinz w [or 3] pmi[- E|PS femif[0 B[ §ENENENE

'E"“’“ ar o — e i o e[ 00 HEN EY EHE

= Hode: =l
Fiodka: OMASTIR
Fig. 14 Fig. 15

Pour de plus amples informations, consulter le manuel de configuration de I'OctoBUS 64.

2. INSTALLATION

..............................................................)

2.1. Précautions

Ne jamais placer le central, les détecteurs, la sirene et les autres éléments de l'installation en
général, a proximité de :

- cables a haute tension

- cables de puissance

- cables coaxiaux

- émetteurs ou antennes

- postes a souder ou régulateurs de fréquence

OctoBUS 64 - Installation s
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2.2. Pose du central

&

Cache vis

4X 4X 4X

Fig. 16

Fig. 17

OctoBUS 64 - Installation

mVersion de base

e VVérifier le matériel fournis avec le
central (Fig. 16).

e Retirer le vitrage pivotant (Fig. 17).

eDévisser les 4 vis a laide d'un
tournevis plat adéquat (6.5mm)
(Fig. 18).

e Oter le couvercle.

eDéfoncer les entrées de cables
prédécoupées a laide dun
tournevis placé verticalement dans
la partie la plus proche du fond du
coffret (Fig. 19).

| e Attention au circuit électronique a

I'intérieur du coffret.

| o\isser les presse-étoupe sur le

boitier. Ceux-ci doivent étre
dimensionnés en fonction du @ du
cable utilisé.

i ePercer les 4 trous prédécoupés au

fond du boitier, a l'aide d'une
foreuse ou d'un tournevis (Fig. 20).

. e Attention au circuit électronique a

l'intérieur du coffret.

bY

. oFixer le coffret a Il'aide des

chevilles et des vis fournies. Placer
les caches vis (Fig. 21).

i eIntroduire les cables dans les

presse-étoupe.

i eReplacer le couvercle et le vitrage.

i e Tester l'installation.

Man-OBus-IN-Fr-V2R0.doc



3. ALIMENTATION & RACCORDEMENTS

...............O...................O...................O......)

Veiller a séparer les conducteurs 230V et 24V.

Les conducteurs qui sont raccordés sur les borniers des cartes électroniques doivent étre
maintenus entre eux par un serre cable (par groupe de bornes) a une distance max. de 2 cm du

bornier. Ce systeme de serrage doit satisfaire a la norme UL94V-2.

Serrer correctement les vis des borniers. Veiller & une bonne fixation des cables.

3.1. Alimentation 230 Vac

Carte Mere
- —
i e KRR o_ | — ol
e i v N
O —

Transio

| (Fig. 22).

'
9@0 @@'09
Illlf-l

]
]
'
MCNOC NOCNDC MNMONIC MNCNDC N: ."‘ :
]
'
]
!

' Reliez la tension réseau 230 Vac
taux bornes 1 et 2 de la carte mere

ml zw Rl Rz R3 R4 :-J

_____ i Les cébles d'alimentation pour la partie 230 V
"""" . doivent satisfaire alan orme NBN-IEC-502-
'NAD (ex. XVB3G 1. 5) ouaunenor me
Ei’o V,f ﬂ-\ 1 équivalente. Les conducteurs doivent étre
= .rlgldes et de section minimale de 1.5 mm2

0|00 | (Cfr. RGIE).

1 213

LD : ;Les presse-étoupe doivent étre adaptés a la
' ' section du céble. Les modeles en PVC doivent
Ay n F/‘/: N 1 étre au minimum IP54 et étre suffisamment
———— o— L 1 serres. Tous les cab les externes qui sont
) . Disjoncteur i raccordés au central d oivent étre inst allés
exferne ' correctement suivant le s normes locales (Cff.

——————— | RGIE).

Fig. 22

i L'alimentation doit étre protégée par un

1 disjoncteur placé a pr oximite immédiate du
' central et facilement accessible.

' l'installation.

i Le calibre du disjoncteur doit étre ada pté a

' La borne 3 est une connexion pour une mise a

1 la terre fonctionnelle. Elle n'est pas reliée au

1 circuit electronique et sert  uniquement pour
' une connexion avec d'autres appareils. Sous
| cette borne se trouve le symbole " "mise a
ila terre foncti onnelle” qui indique qu'elle est
i employée pour un branchement électrique
E effectué directement a un circuit de mesure ou
1 de commande ou un organe de blindage qui
1est destine & étre misal a terre a toute fin

« fonctionnelle autre que la sécurité.

OctoBUS 64 -

Installation =—
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3.2. Alimentation de secours (option)

Pour la pose du coffret en plastique et des presse-étoupe, procéder comme au paragr. 2.2 - p9.

Batteries

rail DIN

Fig. 23

A Ne jamais provoquer de court-circuit sur les batteries!

Fiche 6.3 mm isolée

Fig. 24

Interrupteur  de
mise sous tension
Carte Mére
i i ﬁ
| Rede) 1 *
@) Lm_IE : I‘.‘]

Transio

. eeu oo ° I
nnu nuuu pe) fia}
uu@ o= = c M:m
‘mr M B2

||q
ajlojngalioio =}
M C
-]

c u:mr: n:rn: 3

(e}

oo

Batt. 12V/|

BAT -
+
‘ o|o ol
; 25 7
‘\:I | |
4
[+ - + -
. [Batt. 12V

Fig. 25

OctoBUS 64 -
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B Pose des batteries

e Oter le rail DIN.

ePlacer les batteries a plat en
i alternant la position de leurs
| bornes + et — et en laissant un
i espace entre elles pour faciliter le
| cablage (Fig. 23).

eReplacer le rail DIN et fixer a
i l'aide des vis fournies.

. eS'assurer que les batteries sont
i maintenues en place.

. mRaccordement

‘Le cable utilisé doit satisf aire &l a norme
' NBN/IEC/502/NAD (ex. : type XVB 2x1.5 mmz)
' ou une norme équivalente.

; 1 La section des conducteurs pour le céble
'd ‘alimentation est de 1.5 mm® minimum, le
1 cable doit étre rigide.

i La longueur maximum du céble est de 1.5 m.

e Raccorder les batteries en série

e Placer des fiches plates de 6.3
mm isolées sur les conducteurs
du coté batteries (Fig. 24). Utiliser
une pince prévue a cet effet.
Enfoncer les fiches correctement

sur les cosses des batteries.

e Placer linterrupteur de mise en
service du central en position OFF
(Fig. 25).

eCouper le cable venant des
batteries a longueur et le fixer.
eRelier les batteries au central
(Fig. 25).

Remarque :
Il est nécessaire d'activer et de

irégler la tension de charge des
 batteries (Cfr. 4.2 - p30).




3.3. Raccordement des asservissements

Carte Mére

OFF

10[11[12]13]14[15[16[17[18[19[20
Max. 3 A/ 230 Vac

Fig. 26

m Signal lumineux et/ou acoustique 24 Vdc

Carte Mére

i L
T |

Ol — m [I]

Transio

o
~
=z
O
=z
(@]
(@]

Fig, 27

| Pour le raccordement des
| asservissements, le central
i OctoBUS 64 dispose en version de
‘base de 5 relais avec un contact
iinverseur libre de potentiel par
irelais.

'Une carte a relais comportant 8
irelais supplémentaires peut étre
: fournie en option.

i Ces relais sont adressables et leur
+ fonction dépend de la
| programmation du central.

" iLe plan de cablage fourni avec
' ‘chaque central reprend un schéma

rde bornier avec la fonction de
: chaque relais.

| Exemple de raccordement.

{ Une sortie 24V permet de raccorder

: une sirene de min. 80 dB.

BN

| Veiller & respecter les instructions
' du mode d'emploi de la siréne

i L'utilisation de cette sortie permet
i I'arrét du signal acoustique méme si

'l'installation est en état d'alarme.

OctoBUS 64 - Installation s
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m Signal lumineux et/ou acoustique 230 Vac

Carte Mére |
e ﬁ @.; ] %]:'-;ﬁ, EExempIe de raccordement.
O gy — m [I] ; 'f"E‘E«DiLE te)
| @: E 5TD @
(@) @)
O -
- A EaiEaiEalx j ez (O)
-] 9 om0
i F"I_I'_‘_‘ll_lr_

L [L||d]]e
' 1 1 1 1
o BT B Erpieereerepre
\ul\l@ + -+ - MCNOC NOCNDC MNMONIC MNCNDC N:H!C,
?mfm BAar 2w L R2 R3 R4 -]
.

7230 V/50Hz
L1 N D = =

O|0O| O O|O|O
1123 NC [NO

'[J Pour le raccordement et le
réglage de la tonalité de la
sirene, consulter le mode
d'emploi de la siréne.

(@]

Fig. 28

3.4. Raccordement du bus CAN.

Dans une transmission de données, les performances dépendent directement du type de cable
utilisé.

La qualité de la communication des données ne peut étre garantie que par le respect de
guelques regles de base lors de la pose du céable.

En fonction du type de cable utilisé, les parametres tels que les longueurs maximum de céables
admissibles et le nombre de répétiteurs CAN nécessaires peuvent varier. Ces parameétres
dépendent également du nombre total de détecteurs, de leurs types ou de la distance qui les
sépare les uns des autres.

Pour le calcul des longueurs de cables admissibles et le dimensionnement des
parameétres de raccordement de l'installation en général, consulter la société Dalemans.

Un plan synoptique du cablage, indiquant les longueurs de cables admissibles, les répétiteurs
éventuels et le mode de raccordement est fourni pour chaque installation.

OctoBUS 64 - Installation
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B Quelques regles arespecter

e Ne pas endommager le cable lors du stockage.
e Dérouler le cable soigneusement en prenant garde a ne pas le détériorer.

Iy

e Eviter les angles droits. Le rayon de courbure doit étre au moins 8 x le diametre du

cable.
/f i> 8xd

e Ne pas écraser l'isolant du cable en le serrant (colliers, pince) ou en marchant dessus. Si
la gaine est endommageée, le cable doit étre remplacé.

- V.
ZAN

e Eviter d'employer les mémes chemins de cables que l'alimentation 230 Vac. Maintenir
entre les cables un écartement suffisant et surtout constant.

/ 230 Vac | =
230 Vac | N 7 = il

Bus]

Min. 30 cm

2\ =
/ \ Bus | * =

mType de cable

Orange/Blanc
Brun/Blanc
Vert/Blanc

Type FTP Cat 5E

Bleu/BI 1 . .
SUEEIE —— CAN L .| 4 paires torsadées (4 x 2 x 0.5mm)

Cable FTP 4 x 2 x 0.5mm

Tripler les conducteurs pour la
partie alimentation du bus.

Fig. 29
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B Connecteur bus CAN

Borne Désignation Description
1 V- Alimentation — (GND)
2 CAN_L Signal bus bas dominant (CAN Low)
3 SHD Blindage du cable (Shield)
4 CAN_H Signal bus haut dominant (CAN High)
5 V+ Alimentation + 24V

La

liaison

physique

entre

les

différents noeuds reliés au bus CAN

se

m Principe de cablage

fait

par

I'intermédiaire

d'un

connecteur a 5 positions.

Le principe de cablage "en étoile" n'est pas compatible avec l'utilisation du bus CAN.
Des topologies de cablages pseudo arborescentes ("en étoile") sont réalisables sous certaines
restrictions ou sous réserve d'utilisation de répétiteurs CAN adaptés.

A\

Ces résistances, fournies avec chaque installation, doivent étre placées entre les signaux
CAN_L et CAN_H du segment de bus concerné. Cette résistance est montée d'office sur la
carte interface CAN Master et sur la carte relais. Pour la déconnecter, 6ter le jumper JP201
(CAN Master Fig. 6 - p4) ou le jumper JP110 (carte relais Fig. 8 - p5).

Chaque fin de segment du bus doit étre pourvue d'une
résistance de fin de ligne d'une valeur de 124 Ohms.

La résistance de fin de ligne n'est pas nécessaire si le segment de bus concerné n'excede
pas 1,5 m de longueur.

B Exemples de topologies de cablage

\Q CENTRAL o
Dét. OctoBUS 64 Dét.
// //

[ I g | |
Dét. | Dét| Dét. Dét. " Dét.| Dét.
P L] L] L] L] =

Fig. 30
CENTRAL Jumper JP201 Off
OctoBUS 64
Ri240 Ri240
// //

L/ 7 1 1] L1 i 7
Dét. Dét. Dét. Dét. Dét. Dét.
L] L] L] L] L] L]

|= I—Max =|

I I

Fig. 31

Man-OBus-IN-Fr-V2R0.doc

OctoBUS 64 - Installation

| Exemple 1

by

iVeiller a ne pas effectuer
iraccordement "en étoile" (Fig. 30).

de

Exemple 2 :

Le central est considéré comme
{un noeud du bus CAN.

' R1240 N'est pas nécessaire > oter
tle jumper JP201 sur linterface
i CAN Master (Fig. 6 - p4).

iLa longueur de cable maximum
i admissible est répartie sur les 2
tbranches du bus (Fig. 31).




Ri240
CENTRAL ,y
OctoBUS 64 7/
—
Dét. Dét. Dét.
Max 1.5m
L] L] L]
Dét.
L]
Fig. 32
Ri240
CENTRAL Répétiteur /L
OctoBUS 64 = CAN 7/
R Dét. Dét. Dét.
1240
L] L] L]
. Rz
|__|Repétiteur / L)
CAN 4
R Dét. Dét. Dét.
124Q
L] L] L]
Fig. 33
CENTRAL
OcCtoBUS 64 Bus + Alim. 1 Alim. 2 Bus + Alim. 2
I / / Ri240
Bus /
i 1] I.|_ 11 |
Dét. Dét. | Dét. Dét. Dét.
L] L] L] L L]
Alim. 2 Alim. 2
Bus Bus
Bus + Alim. 1 Bus + Alim. 2\\‘
O10(0O O O1010]0]0
] + T T
> <z( o) > > <z( % = ;
I
Sh 3o S

Fig. 34

Exemple 3 :

ELa distribution "en étoile" est
limitée  a un segment ne
i dépassant pas 1.5 m de longueur
' (Fig. 32).

| Exemple 4

 L'utilisation de répétiteurs CAN
i permet d'augmenter les longueurs
;de cables mais également de
iscinder linstallation en plusieurs
ibranches,  offrant ainsi la
'possibilité  de  réaliser une
 distribution "en étoile" (Fig. 33).

Exemple 5 :

Dans certains cas, il peut étre
inécessaire d'utiliser un second
rcable pour fournir I'alimentation
ides détecteurs placés au-dela
i d'une certaine distance (Fig. 34).

{En l'occurrence, la section des
i conducteurs de ce cable
| d'alimentation supplémentaire
' devra étre d'au moins 1.5 mm?.
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3.5. Raccordement des détecteurs au central

Brun/Blanc

VertBl 1
BloulBlan: ToTV Central
- O—+ CAN L
¢ Dlindage 3l 51 sHD Dalemans
Ot cANH  OctoBUS 64
5 O

"\~ Bleu
Brun A
Cable FTP ver ) R
4x2x0.5mm Orange 124Q

!
[ daz |0
»J <ZE I +
o' o' o' o ' o' o' o' o > O 9 O] >
- I - I
12 9 3 . E< I I I R [ ——— O O O OO
> O » O > > Ol 0 O > 12 3 4 5
o 0 O 0O O
O OO0 OO0 O O O O
12 3 4 5 12 3 4 5 S L -
o 5 8l 3
o Z o
Détecteur 1 Détecteur 2 Dernier
Détecteur
Fig. 35

Le cable préconisé est pourvu d'un blindage qui garantit limmunité des
signaux digitaux aux perturbations électromagnétiques. Sur un détecteur
ou aboutissent 2 cables, les blindages des 2 cébles doivent étre raccordés
a la borne 3 (SHD).

Carte Mére\ Carte Interface CAN Master

i, o
-— o
== 1

Transio

nd B |l | Bl |
S
A1 7] w3 R4 ] )’

u NP e e MCNOC NENOC MNCNOC NCMDOC MG MD
F300-50Hz BAl 2
Jumper JP201
: : Loy E
Central Central o zZ 0o 2 3
/o < I < 9+ \
| CAN Master | | CAN Master | :’ > 0 n O > \‘.
v lolololo|of !
Bus Bus Bus 1 2 3 4 5
JP201 ON  JP201 OFF g
R724Q J
L R Deét. Dét. Mise & la terre
L] L] L] Blindage du cable
Fig. 36

i. Raccorder le ou les cables
iprovenant des détecteurs au
rcentral en faisant correspondre les
| positions des connecteurs du bus
i CAN des détecteurs avec celles du
rconnecteur de la carte Interface
i CAN Master (Fig. 36).

‘e Du coté du détecteur, relier le
:blindage de chaque cable, sur la
‘borne 3 (SHD).

' Remarque :

iLe détecteur placé en fin de
segment de bus doit étre pourvu
‘d'une résistance de 124 Ohms
iplacée entre les bornes 2 et 4 (Cf.
"Principe de céblage" - p15).

e Du cOté du central, relier le
§b|indage du ou des cables sur la
tbornes 3 (SHD).

¢ Relier également cette borne a la
terre.

' Remarque :

:Si le central est en fin de segment
ide bus (4), laisser le jumper JP201
ren place. Si le central est intercalé

/ ientre 2 branches du bus (8), oter le

 jumper.

Pour le raccordement d'un central a plus de 8 détecteurs (coffret métallique Fig. 3 - p3),
consulter le schéma de cablage fourni avec l'installation.

OctoBUS 64 - Installation
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B Avec alimentation supplémentaire (option)

Carte Mére Carte Interface CAN Master
|

Transfo

go Raccorder la communication du
i bus (CAN_L et CAN_H) provenant

ides detecteurs sur la carte
' Interface CAN Master (Fig. 37).

;e Raccorder [l'alimentation des
idétecteurs  (V+ et V-) sur

 'alimentation supplémentaire.

e Prendre soin de relier la masse
de l'alimentation supplémentaire a
interface CAN

‘celle de la carte

 Master (V-).

=
00@ e -
,LE'?AJ M N HOC NCHOC M WIC NCNOC u: i N\
/ imﬂil Bar F2it) R 2z R3 R4 -] g \\‘
230 VI50Hz . P T
L1 N @D ‘i\ z oz 2\
‘Tololol! | Alimentaton24vde | / > & & O 3
NEE PRy L |ojolo]o]o
’ ADJLED V+ V- @ N L g lals .
M 11 i
X XeXeXeXeXeXeXe)
|
230 Vac Détect.
Fig. 37 Mise & la terre
. e .
3.6. Raccordement d'une carte relais a distance

Carte relais

g I JP110 OFF
z oz
/235 35 2 Bus | | Bus Alimentation 24 Vdc
olo|o|o|o| !
2131415 JPT10 ON ADJ LED V+ V- N L
2 ©
"> o I I |
[OO0O 0O OO0 O0O0]
230 Vac
Bus
Fig. 38

i L'utilisation d'une carte relais
| supplémentaire placée a distance
du central requiert la présence
' d'une alimentation & proximité de
la carte relais.

‘e Raccorder la communication
‘ainsi que la masse du bus
' (CAN_L, CAN_H et V-) sur la
| carte relais.

:. Relier l'alimentation de la carte
‘relais (V+ et V-) a l'alimentation
;supplementalre (Fig. 38).

i Remarque :
! Si la carte relais n'est pas en fin

'de segment de bus, Oter le
JumperJPllO

OctoBUS 64 -
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3.7. Raccordement d'un répétiteur CAN

RIQAQ

Bus 1 _I/

CAN 1

CAN 2
Bus 2 _I\

Rizea

R?QAQ

Bus 1 _I/

L wa ,”, DR -7 \T \\\ La ‘
Bus 1b Bus 1b

Bus Ta _I .,,l_ _I\. —
CAN 1 'CAN 1
CAN 2 \‘(‘)AN 2
Bus 2 _I\ Bus 2a _I . I— Bus 2b
Rizsa <—LML>‘
Fig. 39

A\

Suivant la topologie de céablage

‘adoptée, la longueur maximale de
icable admissible (500m pour le
‘type préconisé pi4 - Fig. 29) est
\répartie sur 1 ou 2 segments de
'bus (raccordement en étoile).

| Si le cable relié au repétiteur, en
rentrée ou en sortie, est une fin de
isegment de bus, une résistance
'de 124 Ohms (Ri24q) doit étre
| placée entre les bornes CAN-H et
| CAN-L du répétiteur (Cfr. 'Principe de
1cablage" - p15).

L'OctoBUS 64 accepte jusqu'a 8 répétiteurs MAXIMUM!

Version 1.1

CAN Repeater
Crep N-20/S24/RMD

T o T o
2200220z
2T $zz2%z3
O 0O 0O 0 0o 0 O %+
Résistances de
fin de boucle .'.EI"..
q q [ &
o o H
< > < > 3
] ]

Blindages

Bus]E>

Fig. 40

OctoBUS 64 - Installation

C> Bus 2

1o Raccorder la communication du
' segment de bus a régénérer sur
:les bornes CAN1-L et CAN1-H du
' répétiteur.

. Raccorder la communication du
'segment de bus régénéré sur les
‘bornes CAN2-L et CAN2-H.

i. Raccorder l'alimentation V+ et
'V- de tous les segments de bus
§sur les bornes +24V et GND.

Veiller a assurer la

continuité du blindage en
i reliant entre eux les blindages de
'tous les cables reliés aux
 répétiteurs (Entrée et sortie).

Man-OBus-IN-Fr-V2R0.doc



3.8. Raccordement d'une entrée Analogique CAN 1-420

Le cable utilisé pour le signal analogique peut étre du méme type que pour le bus CAN (type
FTP Cat. 5E — Cfr. "Type de cable', p14) ou d'un type compatible avec la boucle de courant 4-20mA

(exemple : TPVF 2 x 0.6mm rigide, paires torsadées faradisées).

m Signal analogique venant d'une source sans|
alimentation ' e Raccorder la communication du

ibus sur les bornes CAN Low (2)
et CAN High (3) du module CAN

A 00 1-420.
DALEMANS |

i. Raccorder l'alimentation V+ et

CAN 1420 !
— ' V- du bus sur les bornes +10..30V
Noge————> { (1) et GND (4) du module CAN I-
L | 1420.
2 iz J%égiﬁ Boucle 4-20mA :e Raccorder l'alimentation de la
§3558/258 ' boucle 4-20mA sur la borne VS+

O
O
O
O
O
o
O

Blindage

(5) du module CAN [-420.

' e Raccorder le signal de la boucle
{4-20mA sur la borne S (7) du
:module CAN 1-420.

-
N
w
N
&)
o
~
f
1
T \

Bus CAN =

V+
CAN L
CAN H
V-

I

. Raccorder le blindage du cable

Fig. 41
rde la boucle 4-20mA a la terre.

m Signal analogique venant d'une source avec!
alimentation propre i Raccorder la communication du

‘bus sur les bornes CAN Low (2)
‘et CAN High (3) du module CAN

[a 66 [-420.
DALEMANS :

e Raccorder l'alimentation V+ et

CAN | 420 :
S ——— ' V- du bus sur les bornes +10..30V
@ Alimentation i(l) et GND (4) dU mOdule CAN |‘
- . @ 1420.
Input v DC E
S J{”EA y e : e Raccorder le signal de la boucle
555250 4.20m 14-20mA sur la borne S (7) du
0000000 module CAN 1-420.
1| 2| 3| 4 5 6| 7 _%_ \ . E
- Blindage .o Raccorder le commun de la
Az Boucle 4.20mA i boucle 4-20mA sur la borne GND
N ouvcie -«um 1 (6) du module CAN 1-420.
e B Bus CAN .( )
Fig. 42 ' e Raccorder le blindage du cable

de la boucle 4-20mA a la terre.

Remarque : comme pour tout autre nceud, si le module CAN 1-420 est en fin de segment de
bus, placer une résistance de 124 Ohms entre les bornes CAN High et CAN Low de son bornier

(Cfr. "Principe de cablage" - p15).

OctoBUS 64 - Installation s
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3.9. Raccordement d'une sortie analogiqgue CAN 0-420

Le cable utilisé pour le signal analogique peut étre du méme type que pour le bus CAN (type
FTP Cat. 5E — Cfr. "Type de céble", p14) ou d'un type compatible avec la boucle de courant 4-20mA

(exemple : TPVF 2 x 0.6mm rigide, paires torsadées faradisées).

Fault Prog
[ ©co
DALEMANS
CAN O 420
@
ode
[
oot Unité externe (Automate,
— asservissement, efc.)
lout
> g E’ ’70..20mA
9\’ z ; g | #-20mA RMesure
g 38 5+ - 2
QOQOO0OO0 Blindage
1| 2| 3| 4| 5 6| 7 \
—_ - \- O Signal
Boucle 4-20mA y
4d| T ‘,‘ hd O ov
+ %| % =
>l 9| 9| | Bus CAN

Fig. 43

;e Raccorder la communication du
ibus sur les bornes CAN Low (2)
iet CAN High (3) du module CAN
1 0-420.

:e Raccorder l'alimentation V+ et
'V- du bus sur les bornes
1+10..30V (1) et GND (4) du
: module CAN 0O-420.

' e Raccorder la borne loy: (5) du
imodule CAN 0O-420 au signal
'positif de l'entrée de [l'unité
| externe de mesure.

'e Raccorder la borne lou. (6) du
:module CAN O-420 au commun
1 (OV) de l'entrée de l'unité externe
| de mesure.

. Raccorder le blindage du cable
. de la boucle 4-20mA a la terre.

Remarque : si le module CAN 0-420 est en fin de segment de bus, placer une résistance de
124 Ohms entre les bornes CAN High et CAN Low de son bornier (Cfr. "Principe de cablage" - p15).

B Résistance de boucle

Le module de sortie analogique CAN 0O-420 est concu pour fonctionner avec une tension
d'alimentation comprise entre 10 et 30 Vdc a ses bornes. La valeur de la tension d'alimentation
détermine directement la valeur de la résistance TOTALE de la boucle de courant 4-20mA.

La résistance TOTALE de la boucle 4-20mA comprend la résistance du cable et la résistance

de mesure de l'unité externe.

Exemple : calcul de la résistance de boucle TOTALE pour une tension d'alimentation de 24 V.

Vi % a8 14

R =
Bouce = 2omA 002 002

= 800Q2

La valeur maximale admissible pour la résistance de mesure de l'unité externe est 250Q.

Par conséquent la résistance maximale admissible du cable sera :

RCébIe = 800 — 250 = 550Q2

OctoBUS 64 - Installation
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3.10. Raccordement d'une imprimante (RS5232)

L'imprimante utilisée doit étre pourvue d'un port sériel RS232. La liaison physique entre
l'imprimante et le central OctoBUS 64 doit étre réalisée dans le respect des exigences du
standard RS232 :

La longueur du cable ne peut excéder 10m
Le céable doit posséder son propre blindage
Le blindage du céble doit étre relié a la partie métallique du connecteur cété imprimante

A\

Manuel de Configuration de I'OctoBUS 64).

Pour que limprimante soit active, l'option "Printer' doit étre sélectionnée dans les
paramétres de configuration du central et des détecteurs concernés (se reporter au

Le cable utilisé peut étre du méme type que pour le bus CAN (type FTP Cat. 5E — Cfr. "Type de
cable', p14). En fonction de l'imprimante utilisée, une extrémité du cable doit étre équipée soit
d'une fiche DB9 male, soit d'une fiche DB25 male. L'autre extrémité est raccordée au
connecteur Ext de la carte Interface CAN Master (Fig. 46).

L) Pour de plus amples informations sur la configuration ou le raccordement de
I'imprimante, se reporter au manuel d'instructions livré par le fabricant.
Interface Imprimante
CAN Master Fiche DB? male

(connecteur Ext) .

(vue arriére)

....... Blindage.......
b GND |
ie Raccorder 3 conducteurs du
5 ?;([D, XD icable aux signaux RXD, TXD et
6O nD RXD  GND de la fiche DB9 ou DB25 (Fig.
8 [ .
< MOX. 70m . §44 ou Flg. 45)
Fig. 44 |
Imprimante ‘e Sur la fiche, boucler les signaux
Fiche DB25 méle | RTS et CTS, ainsi que les signaux
(vue arriére) DCD, DSR et DTR.
Interface :
@13 |
CAN Master ® 25 @12
(connecteur Ext) 024 g !
® 23 = : : A .
P P :190 ie Relier le blindage du cable a la
: ST pcp o2 °: i carcasse métallique de la fiche.
PO, S GND @ 20 !
o - osr| @19 i
RXD @96
TXD 84— @5 | |
GND : es| @ 1o, | A A
-\ RxD oo, |i® A l'autre bout du cable, dénuder
- \TxD :1‘5142 :les conducteurs sur 8 mm.
..Blindage |
- Max. 10m . %)
Fig. 45 §
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~,. Connecteur Ext i e Raccorder le cable aux bornes 5,

,/’ 1O N :
Carte Meére 20 \t\\ \ Interface CAN Master 'Saﬁte ;tg#aggrgjlc\:lti;lj;sg);t de la
= F o | , .
Qg _ O le Insérer la fiche DB9 ou DB25

i dans le connecteur du port RS232
: de l'imprimante.

. Positionner le sélecteur Ext/PC
ide la carte Interface CAN Master
Esur la position Ext.

-

[ 250ma]" -
P U 2 @29
oOfbsall Bafl

alala’ alinlal

| =
ol o ' i e Positionner les Dip Switches de
Ia carte Interface CAN Master de
‘la maniére suivante :
Imprimante RS232 Dip Switches Sélecteur Ext. '
Fiche DB9 on Switch Etat
l 1 ovpe2s ajujuly ]]/ | 1 OFF
1 —F s 5 2 OFF
= 3 OFF
4 ON

Fig. 46

3.11. Raccordement d'un Data Logger (PC)

En fonction de la distance qui sépare le central OctoBUS 64 du PC sur lequel est installé le
Data Logger, le mode de communication utilisé peut étre RS232 ou RS422.

Pour que le Data Logger soit actif, le PC doit étre en fonction et I'option "Data Logger" doit
A étre sélectionnée dans les parametres de configuration du central (se reporter au Manuel
de Configuration de I'OctoBUS 64).

Mode de communication RS232 RS422
Distance maximum 10m 300 m

Type de cable FTP Cat. 5E FTP Cat. 5E ou TPVF
Nombre de conducteurs 3 5

Section des conducteurs @ 0.5 mm @ 0.5 mm
Vitesse de transmission 9600 - 38400 bps 19200 bps

PC Pentium 111 1,0 GHz
Mémoire RAM : 256 Mb
Disque dur: 8 Gb
1 port RS232 - 1 lecteur CD

Configuration logicielle min. Windows 2000, XP (SP2)

Configuration matérielle min.

L Pour de plus amples informations sur le programme Data Logger fourni par Dalemans, se
reporter au Manuel d'Utilisation de I'OctoBUS Data Logger ou contacter Dalemans.

OctoBUS 64 - Installation
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B En mode RS232

La liaison physique entre le PC et le central OctoBUS 64 doit étre réalisée dans le respect des

exigences du standard RS232 :

La longueur du cable ne peut excéder 10m
Le cable doit posséder son propre blindage
Le blindage du cable doit étre relié a la partie métallique du connecteur cété PC

Du co6té PC, les signaux RTS et CTS (bornes 7 et 8 de la fiche DB9), et les signaux DCD

et DTR (bornes 1 et 4 de la fiche DB9) du port RS232 doivent étre bouclés (Fig. 47).

Le type de céable utilisé peut étre le méme que pour le bus CAN (type FTP Cat. 5E — Cfr. "Type de

cable", p14).

Une extrémité du cable est pourvue d'une fiche DB9 femelle. A l'autre extrémité, le cable est
raccordé au connecteur Ext de la carte Interface CAN Master (Fig. 47 et Fig. 48).

Interface
CAN Master
(connecteur Ext) .-~ 7
8mm N

ble FTP Cat. 5 BXD
XD
GND < e

Max. T0m

PC

Fiche DB9 femelle
(vue arriére)

) Blmdage

(Dépend de la vitesse de transmission)

Connecfeur Ext

Fig. 47
K 1o
Carte Mére 20
Mk *0
== ‘0
-
Qi — RXD 4150 1
TXD; 55 C(
GND 707 2
80enp S
Transio s O ,’/
Y- # 8
L ||l
b | 3 b b3

IH H
BE]E A=Y

e%o|leBo|lebo|leBe|llpBe

\ Interface CAN Master

1

3

|

©

I

u,..@ +w+”: n::: n::: u::\;c ur.::c M:mc .
Port RS232 . : .
(Fiche DBY) Dip Switches Sélecteur Ext.

g

—=

123

afiiy

=g

4

Fig. 48

e Sur la fiche DB9, relier la borne
i 1 a la borne 4 (DCD et DTR), et la

i borne 7 a la borne 8 (RTS et

| CTS).

e Raccorder les bornes 2, 3 et 5

. de la fiche (RXD, TXD et GND).

i o Relier le blindage du cable a la
. carcasse métallique de la fiche.

e A l'autre bout du cable, dénuder

i les 3 fils sur 8 mm et raccorder les
i bornes 5, 6 et 8 du connecteur Ext
\ de la carte Interface CAN Master
 (Fig. 48).

i o Insérer la fiche DB9 du cable
i dans le connecteur du port sériel

RS232 du PC.

. o Positionner le sélecteur Ext/PC

de la carte Interface CAN Master

i sur la position Ext.

e Positionner les Dip Switches de
i la carte Interface CAN Master de
| la maniére suivante :

Switch Etat
1 OFF
2 OFF
3 OFF
4 ON

OctoBUS 64 -
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B En mode RS422

Ce mode de communication requiert I'utilisation d'une interface (option) pour relier le central
OctoBUS 64 au PC.

La liaison physique entre l'interface et le central OctoBUS 64 doit étre réalisée dans le respect
des exigences du standard RS422 :

e Lalongueur du cable ne peut excéder 300m

e Le cable doit posséder son propre blindage

e Le blindage du céable doit étre relié a la masse du connecteur cété PC

e Utiliser une paire de conducteurs torsadeés par signal (1 paire TX+/TX-, 1 paire RX+/RX-)
Le cable utilisé peut étre du méme type que pour le bus CAN (type FTP Cat. 5E — Cfr. "Type de
cable", p14) ou d'un autre type compatible avec la norme RS422 (par exemple TPVF).

Interface . 8mm i o Dénuder 5 conducteurs du
CAN Master : ) ! eA
.. g i i cable sur une longueur de 8 mm.
comnecteur Bxt) e =T Blindage... Inferfoce | 9
TX+ ! .

1ORXE Coble FTP Cat. 56 AT o2 i e Sur linterface, raccorder une
: o - m” GND ! paire de conducteurs a TX+ et
: ou TPVF Ei; PC | TX-, une paire & RX+ et RX-, et
8 - Max. 300m - un fil a GND.
Fig. 49 . o Relier le blindage du cable a la

i masse de l'interface (GND).

L'interface RS422 doit étre cablée et configurée ; . X
A d'aprés les instructions données dans la notice qui;® A lautre bout du cable,

I'accompagne. i raccorder les bornes 1, 2, 3,4 et 8
t du connecteur Ext de la carte
’é—); —————— \\\\Connecfeur Ext E Interface CAN MaStGI’ (Flg 50)
+ Lov| "\
Carte Mére RX- TN \ Interface CAN Master

e Relier l'interface au PC a l'aide

& 3 TX+

r TX- du cable fourni avec l'interface.
" —— N
T

e Positionner le sélecteur Ext/PC
de la carte Interface CAN Master
: sur la position Ext.

e Positionner les Dip Switches de
i la carte Interface CAN Master de
i la maniére suivante :

Interface Dip Switches Sélecteur Ext. Switch Etat

- RS422 ; 1 OFF

on ; 2 OFF

[ ] i B — 1=

1234 E 4 OFF
Fig. 50 i o Configurer l'interface en suivant
! les instructions de la notice qui

i 'accompagne.

OctoBUS 64 - Installation
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3.12. Raccordement d'un automate programmable (PLC)

En fonction de la distance séparant le central OctoBUS 64 de l'automate programmable, les
modes de communication RS232, RS422, RS485 peuvent étre utilisés.

Suivant le mode de communication et le modéle d'automate programmable utilisé, I'utilisation
d'une interface peut étre nécessaire pour relier le PLC au central OctoBUS 64. Consulter les
instructions livrées par le fabricant de I'automate pour plus de précisions.

L'échange des données entre le central OctoBUS 64 et I'automate programmable se fait sous le

protocole Modbus.

Pour de plus amples informations sur l'utilisation de I'OctoBUS 64 avec un automate
programmable, consulter le Manuel d'Utilisation du protocole ModBUS ou contacter
Dalemans.

Caracteéristiques

Protocole MODBUS

Mode ASCIl ou RTU

Communication RS232 RS422 RS485
Distance maximum 10 m 300 m 1200 m
Type de cable FTP Cat. 5E F-[,E .CI_:SLE E F-LE .CI_:SLE E
Nombre de conducteurs 3 5 3
Section des conducteurs @ 0.5 mm @ 0.5 mm @ 0.5 mm
Vitesse de transmission 9600 - 38400 bps 19200 bps 19200 bps

A\

Pour que la liaison entre le central OctoBUS 64 et I'automate programmable soit active, I'option
"Modbus" doit étre sélectionnée dans les parametres de configuration du central. Pour plus
d'informations sur l'utilisation de cette option, se reporter au Manuel de Configur ation de
I'OctoBUS 64.

OctoBUS 64 - Installation s
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B En mode RS232

La liaison physique entre l'automate programmable (PLC) et le central OctoBUS 64 doit étre
réalisée dans le respect des exigences du standard RS232 :

La longueur du cable ne peut excéder 10m
Le cable doit posséder son propre blindage
Le blindage du cable doit étre relié a la partie métallique du connecteur cété PLC

Du c6té PLC, le signal RTS doit étre relié au signal CTS (bornes 7 et 8 de la fiche DB9),

et le signal DCD doit étre relié au signal DTR (bornes 1 et 4 de la fiche DB9)

Le cable utilisé peut étre du méme type que pour le bus CAN (type FTP Cat. 5E — Cfr. "Type de
cable", p14). Une extrémité du cable est pourvue d'une fiche DB9 femelle. A l'autre extrémité, le
cable est raccordé au connecteur Ext de la carte Interface CAN Master (Fig. 51).

Interface
CAN Master LT
(connecteur Ext) (' 8ﬂn—>|—|<— Y
502Dy Cable FTP Cat. 5E
6 TXD
ND,

Max. 10m

RXD

PLC
Fiche DB9 femelle
(vue arriére)

TXD

GND

.Blindage ...

"~ (Dépend de la vitesse de transmission)

Fig. 51

Carte Mére 25

>

~.Connecteur Ext.

A \ Interface CAN Master

Port RS232
(Fiche DB9)

Dip Switches

EE)

PLC

i

1234

Fig. 52

L Consulter la documentation du PLC pour une

Sélecteur Ext.

=

description détaillée de son raccordement.

OctoBUS 64 - Installation

e Sur la fiche DB9Y, relier la borne 1
a la borne 4 (DCD et DTR), et la
borne 7 a la borne 8 (RTS et CTS).

e Raccorder les bornes 2, 3 et 5 de
la fiche (RXD, TXD et GND).

e Relier le blindage du cable a la
carcasse métallique de la fiche.

e A l'autre bout du céable, dénuder
les 3 fils sur 8 mm et raccorder les
bornes 5, 6 et 8 du connecteur Ext
de la carte Interface CAN Master
(Fig. 52).

e Insérer la fiche DB9 du céble
dans le connecteur du port sériel
RS232 du PLC.

e Positionner le sélecteur Ext/PC
de la carte Interface CAN Master
sur la position Ext.

e Positionner les Dip Switches de
la carte Interface CAN Master de la
maniére suivante :

Switch Etat
1 OFF
2 ON
3 OFF
4 ON
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B En mode RS422

La liaison physique entre l'automate programmable (PLC) et le central OctoBUS 64 doit étre
réalisée dans le respect des exigences du standard RS422 :

La longueur du cable ne peut excéder 300m
Le cable doit posséder son propre blindage
Le blindage du cable doit étre relié a la masse du PLC

Utiliser une paire de conducteurs torsadés par signal (1 paire TX+/TX-, 1 paire RX+/RX-)

Le cable utilisé peut étre du méme type que pour le bus CAN (type FTP Cat. 5E — Cfr. "Type de
cable', p14) ou d'un autre type compatible avec la norme RS422 (par exemple TPVF).

—Ql. | du connecteur Ext de

Interface
CAN Master 8mm
(connecteur Ext) [ T T 1t}
1oRX+ 7 LRX+
28@0% Cagble FTP Cat. 5E ,OOC-RX-
302 TPVF P
401X ov L TX-
GND i
8 Blindage TSNP
_ Max. 300m -~
Fig. 53
R+ [15 Y‘~\Eonnecfeur Ext.
Carte Mére RX- |2~3T kS \ Interface CAN Master
TX+ |3 T
Mmoo g\
-~ 1408 H R AN e
@ b — H 12 ¥
Lm—l ) 50 | )
\ 5 ol _E
7o ,/' e
GND 80yeND

Ty T[T

g Ll | L[]
31 1ML ENLE )T

|
oC5 EE

e%o|lleBoledo|eBelled

Fig. 54

;;J:a?u +QAT +N; [::C .I::l' E:’;C 'ﬂ::: N c ;.J
Dip Switches Sélecteur Ext.
ON
e .-
123 4 i

e Dénuder les conducteurs du
cable sur une longueur de 8 mm.

i  Sur le PLC, raccorder une paire
\ de conducteurs a TX+ et TX-, une
i paire a RX+ et RX-, et un fil a
' GND.

e Relier le blindage du cable a la
t masse du PLC (GND).

e A lautre bout du cable,
i raccorder les bornes 1, 2, 3,4 et 8
. la carte
| Interface CAN Master (Fig. 54).

| o Positionner le sélecteur Ext/PC
i de la carte Interface CAN Master
| sur la position Ext.

| o Positionner les Dip Switches de

)| |la carte Interface CAN Master de

la maniére suivante :

Switch Etat
1 OFF
2 ON
3 OFF
4 OFF

[JJ Consulter la documentation du PLC pour une
description détaillée de son raccordement. :

Man-OBus-IN-Fr-V2R0.doc
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B En mode RS485

La liaison physique entre l'automate programmable (PLC) et le central OctoBUS 64 doit étre
réalisée dans le respect des exigences du standard RS485 :

La longueur du céble ne peut excéder 1200m

Le cable doit posséder son propre blindage

Le blindage du céble doit étre relié a la masse du connecteur cété PC
Utiliser une paire de conducteurs torsadés pour les signaux Data+ et Data-

Le cable utilisé peut étre du méme type que pour le bus CAN (type FTP Cat. 5E — Cfr. "Type de
cable', p14) ou d'un autre type compatible avec la norme RS485 (par exemple TPVF).

_______ i o Dénuder I'extrémité des
Interface Bmm i conducteurs du cable sur une
CAN Master 3, : longueur de 8 mm.
(connecteur Ext) _‘—_ PLC '

e Sur le PLC, raccorder une paire
1%@0” Cable FTP Cat. SE DREL - (B) ' de conducteurs aux signaux

2 Data- L (A) !
6 o GND ou TPVF GND, | ) . Datat et Data-.
Blindage 5
B Max. 1200m . i o Raccorder un fil & la masse du
. PLC (GND).
Fig. 55 i : : Ahla
: » Relier le blindage du cable a la
: masse du PLC (GND).
Dat;i- 1ov xg\fonnecfeur Ext.
Carte Mare ] N\ Inferface CAN Master | ® A l'autre  bout du cable,
ey ¢ N —| 1t raccorder les bornes 1, 2 et 8 du
iy [ i connecteur Ext de la carte
Q' — . Interface CAN Master (Fig. 56).
e Positionner le sélecteur Ext/PC

Transioc

de la carte Interface CAN Master
sur la position Ext.

e Positionner les Dip Switches de
la carte Interface CAN Master de
la maniére suivante :

Dip Switches Sélecteur Ext.

Switch Etat

OoN i 1 OFF

PLe Hiafult ]:'/ 2 ON
12 3 4 E 3 ON

i 4 OFF

Fig. 56

L Consulter la documentation du PLC pour une
description détaillée de son raccordement.

OctoBUS 64 - Installation
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4. MISE EN SERVICE

............Q...................O...................Q.........)

4.1. Mise sous tension

e Enclencher la sécurité externe pour mettre le central sous tension (Fig. 22 - p10)
e Mettre l'interrupteur de mise en service en position ON. (Fig. 3 - p3)

Faire étalonner les détecteurs apres linstallation conformément a leur notice, controler les
différentes fonctions de I'appareil a I'aide du manuel d'utilisation et du rapport de configuration.

4.2. Reéglages et positions des jumpers.

Carte Mere . mActiver le chargeur de
—— 0 —— 0 batteries

| Pour activer le chargeur, insérer le
{ jumper JP401 sur son connecteur.

i Pour désactiver le chargeur, oter
le jumper JP401 (Fig. 57).

ElRégIer la tension de
charge des batteries

e Déconnecter les batteries de la
i carte mere (bornes 4 et 5).

de 1 KQ/1IW.

ie A sa place, relier une résistance

'e Brancher un voltmétre entre les
bornes 4 et 5.

ie A l'aide du potentiometre P400

Fig. 57 | (Fig. 57) régler la tension a 27,4 V.
AN o d cireuit sur les batteri le Oter la résistance et le
* Ne jamais provoquer de court-circuit sur les batteries. voltmetre, reconnecter les
e Respecter la polarité.  batteries en 4 et 5.
" Carte Afficheur T
. y — . mRégler le contraste de
s [~ ! ’
O S:xMIEYe (] © i I'écran
O-_ D-IO L — fl . E
Ol 8 =) D fas i Tourner le potentiométre P150 (Fig.
e E 158) a l'aide d'un tournevis plat
e . O B i (largeur max. 3 mm) pour obtenir
-l e il |  le contraste souhaité.

Potentiométre P1510

Fig. 58 N [\ i

Man-OBus-IN-Fr-V2R0.doc
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5. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

............O...................O...................O.........)

Type
Affichage
Entrées / Sorties

Nombre de modules CAN
Sorties Relais

Nombre

Type

Pouvoir de coupure
Interfaces

Niveaux d'alarmes
Indicateurs

Dérangement

Programmation

Alimentation
Principale
De secours
Chargeur de batteries

Options

Carte relais supplémentaire
Alimentation

Consommation

Nombre

Type

Pouvoir de coupure
Boitier standard

Matiere

Dimensions H x L x P (mm)

Degré de protection
Boitier disponibles
Matiere

Dimensions Hx L x P (mm)

Degré de protection

OctoBUS 64
Ecran LCD graphique rétro éclairé (4 x 20 caractéres)

e Bus CAN
e 4.20 mA / CAN

Max. 64 (détecteurs, cartes relais, modules optionnels, etc.)

5 relais de base (carte relais supplémentaire en option)
Relais a 1 contact inverseur libre de potentiel
Max. 3A — 230V

RS232 - RS422 - RS485 - CAN / USB (Option)
7 seuils programmables par entrée

e 1 buzzer interne pour les seuils
e 4 LED rouges pour les sevils d'alarmes
e 1 LED jaune pour les défauts

1 sevil (par ex. défaut Bus, défaut détecteur, défaut secteur, défaut batterie)

Sous environnement Windows sur PC externe. Niveau d'alarmes et identification
des détecteurs également modifiables par clavier interne.

230Vac — 50Hz

Batterie 24Vdc

24Vdc— 100mA

e (arte a relais supplémentaire

e Entrée/Sortie analogique

e |mprimante

e Data Logger (PC)

e Sortie vers automate programmable (PLC)
Montage sur rail DIN

+20%
24 Vd( _-I 00/0

0.38 A
8 relais de sortie + 1 relais défaut
Sortie : 1 contact inverseur Défaut : 1 contact NF
Max. 3A — 230Vac Max 0.8A — 30Vdc
Ouverture porte réversible
Plastique sans halogéne
210 305 115
IP55
Ouverture porte réversible
Acier peint (peinture poudre)
400/ 600/ 800 400 200
IP54

OctoBUS 64 - Installation
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